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Anotácia témy DzP 

Práca bude zameraná na problematiku tvorby a následného využitia dynamického modelu 
trakčnej batérie elektromobilu na predikciu zmien relevantných parametrov, životnosti, vzniku porúch 
a analýzu možností jej ďalšieho využitia v stacionárnych aplikáciách.  
 

 

Rozšírené informácie, výskumné zodpovednosti a úlohy doktoranda 
• Optimalizácia topológie nelineárneho dynamického modelu trakčnej batérie 

• Návrh metódy identifikácie časovo variabilných parametrov nelineárneho simulačného 
modelu batérie 

• Verifikácia identifikačnej metódy na reálnej batérii 

• Výskum možností aplikácie nelineárneho modelu pri predikcii zmien relevantných 
parametrov, vzniku porúch a havarijných stavov.  

• Experimentálne overenie navrhnutej metódy na trakčnej batérii elektromobilu 
 

 

Profil uchádzača 
Požadované zručnosti: 
Znalosť obvodových simmulátorov, práca v prostredí LabWiew.  Experimentálne zručnosti o oblasti 
výkonovej eletroniky, autotroniky a elektromobility. 
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