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Anotacia témy DzP

Cielom préace je navrh, implementécia a experimentalne overenie adaptivneho SLAM systému pre
spolahlivd lokalizaciu v rezime all-weather, vyuzivajiceho metédy umelej inteligencie na
dynamicku optimalizdciu fuzie senzorickych dét. Praca sa zameria na navrh architektury
adaptivneho SLAM systému, ktory umozni efektivnu integraciu viacerych typov senzorov
(kamera, IMU, LiDAR, GNSS) s cielom zabezpecit robustnu lokalizéciu a mapovanie v meniacich
sa environmentalnych podmienkach, ako st dazd, hmla, sneh, znizené osvetlenie ¢i rusenie GNSS
signdlu. KliCovym prinosom bude implementacia mechanizmu adaptivneho riadenia vah
jednotlivych senzorov na zaklade aktudlnej kvality a spolahlivosti ich merani, pricom budu vyuzité
metédy umelej inteligencie na odhad spolahlivosti a optimalizaciu datovej fuzie. Funkénost
navrhnutého systému bude overend v laboratérnom prostredi prostrednictvom experimentalnych
scenarov simulujicich rozne prevadzkové podmienky. Cielom dizertacnej préace je prispiet k
rozvoju poznatkov v oblasti spolahlivej percepcie a lokalizdcie autonédmnych robotickych
systémov v rdmci odboru automatizacie.

Rozsirené informacie, vyskumné zodpovednosti a Glohy doktoranda
1. Navrh architektury adaptivheho SLAM systému. 2. Integracia senzorov (kamera, IMU, LiDAR,
GNSS). 3. Implementacia adaptivneho riadenia vah senzorov. 4. Overenie funkénosti v
laboratérnom prostredi.
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Pozadované zruénosti:
Vzdelanie a odborné zazemie
e Ukoncené vysokoskolské vzdelanie Il. stupnia (Ing./MSc.) v odbore Kybernetika
Technické a praktické zruénosti
e Skusenosti s experimentalnou laboratérnou pracou a vyvojom
e Programéatorské zru¢nosti (Python, MATLAB, alebo iné prostredia)
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