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Forma Studia a téma dizertacnej prace

doc. Ing. Marian Hrubos, PhD.

Forma studia: denna

Nazov dizertacnej prace:
Optimalizacia metddy real-time vizualnej inSpekcie s vyuzitim metdd Ul

Anotacia dizertacnej prace:

Cielom dizertacnej prace je navrh metddy pre optimalizaciu procesu
rychlej detekcie defektov vinSpekénych systémoch zaloZenych na
vizudlnej kontrole. Vprdci sa predpokladd navrh, implementdcia
a validacia metddy real-time vizudlnej inSpekcie vyuzivajucej prvky Ul,
ktord bude moiné nasadit do nepretrzitého vyrobného procesu
s vyuzitim edge zariadeni. Predpokladom na tuto pracu bude analyza
stcasného stavu v oblasti snimacich zariadeni vhodnych pre snimanie
v nepretrizitej prevadzke. Praca ma za ciel prispiet k rozvoju poznatkov
v oblasti spracovania obrazovych udajov pre potreby vyrobnych liniek,
ktorych navrh a implementacia spada ako podoblast odboru kybernetika.
Analyza sucasnych metdd detekcie defektov a ich ¢asu spracovania.
Navrh metddy a prislusného matematického aparatu pre metddu real-
time vizualnej inSpekcie zaloZenej na metddach Ul svyuzZitim edge
zariadeni.

Realizacia prototypu a validacia navrhovaného riesenia.

doc. Ing. Rastislav Pirnik, PhD.

Forma studia: denna

Nazov dizertacnej prace: Podpora riadenia dopravnych uzlov detekciou
udalosti pomocou uzkej Al.

Anotacia dizertacnej prace:

Schopnost identifikovat a rychlo reagovat na incidenty na cestich a v
tuneloch je zdkladnou sucdastou kazdého efektivneho systému riadenia
dopravy. Dopravné kamery a senzory dokazu rozpoznat incidenty —
vratane kolizii, zastavenych vozidiel a vodi¢ov v protismere aj v narocnych
svetelnych a poveternostnych podmienkach. Spravna detekcia
dopravnych udalosti pomocou Uzkej Al mdze vyrazne skrétit ¢as detekcie
dlho predtym, ako sa aktivuju tradi¢né senzory.

doc. Ing. Vojtech Simak, PhD.

Forma studia: denna

Ndzov dizertacnej prace: MozZnosti vyuzitia ndstrojov umelej
inteligencie pri optimalizacii uloh robotického roja.

Anotacia dizertacnej prace:

Praca predpokladd preskimanie moznosti spravania sa robotického
roja a optimalizacie vybranych uloh (napriklad prehladavania priestoru
kamerami na dronoch/robotoch napriklad pri hladani
predmetu/¢loveka v uréitom priestore a podobne). Predpokladom je
vyuZitie nastrojov umelej inteligencie, prevazne umelych neurénovych
sieti pri optimalizacii uloh.
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doc. Ing. Gabriel Gaspar, PhD.

Forma studia: denna

Nazov dizertacnej prace: Navrh aimplementdcia Smartcity rieSeni na
zaklade konceptu Industry 4.0.

Anotacia dizertacnej prace:

Cielom prace je vyskum v oblasti navrhu a implementdacie rieSeni pre
pouzitie v systémoch Smartcity na zdklade konceptu Industry 4.0. Navrh
metddy pocita s vyuzitim informdcii z viacerych zdrojov s ndslednou
analyzou dat pre dalSie vyhodnotenie a vstup do nadradenych systémov.
Dizertacna praca ma za ciel prispiet k rozvoju poznatkov v oblasti
senzorovej techniky, ako podoblasti odboru kybernetika s priamym
uplatnenim ziskanych poznatkov v oblasti Smartcity aplikacii.

doc. Ing. Gabriel Gaspar, PhD.

Forma Studia: dennd

Nazov dizertacnej prace: Vyskum metdd pre identifikaciu a klasifikaciu
kfd€ovych parametrov biosigndlov v procese rehabilitacie.

Anotacia dizertacnej prace:

Vecny obsah prace spociva v analyze signalov ziskanych zo senzorov
umiestnenych na dolnych koncatindch pacienta v procese rehabilitacie.
Bude sa jednat o senzory akcelerdcie, gyroskopu, tlakové senzory,
pripadne dalsie. V ramci rieSenia bude navrhnutd a implementovana siet
senzorov, ktord bude plne pokryvat naroky na sledované parametre.
Cielom dizerta¢nej prace bude na zaklade sledovanych parametrov urcit
progres a efektivitu rehabilitacie pacienta. Pri rieSeni bude zabezpecena
spolupraca s odbornikmi v oblasti rehabilitacie.

doc. Ing. Juraj Zdansky, PhD.

Forma studia: denna

Ndazov dizertacnej prace: Bezpecna detekcia pritomnosti os6b vo
vymedzenom priestore.

Anotacia dizertacnej prace:
Bezpecnostné funkcie v priemyselnych aplikaciach su prevazne zamerané
na ochranu oséb pred potencidlnym nebezpecenstvom. Nevyhnutnou
sucastou takychto bezpecnostnych funkcii je bezpeénd detekcia
pritomnosti osoby vo vymedzenom priestore. Cielom prace je
preskimanie moznosti a navrh rieSeni bezpecnej detekcie os6b pomocou
modernych metdd snimania (napr. kamerovy systém a pod.). Postup
rieSenia mozno zhrnut do nasledujicich bodov:
1. Analyza dostupnych rieseni a ich SIL (Safety Integrity Level).
2. Navrh inovativnych postupov bezpecnej detekcie pritomnosti
os6b.
3. Navrh hardvérovych a softvérovych casti systému detekcie
umoznujuceho dosiahnutie stanovenej SIL a pripojenie
k riadiacemu systému (napr. k safety PLC).
4. Realizacia prototypu a overenie vysledkov.

doc. Dr. Ing. Peter Vestenicky

Forma studia: denna

Nazov dizertacnej prace: Vyskum metdd zvySovania presnosti lokalizacie
a identifikacie RFID transpondérov.

Anotacia dizertacnej prace:
1. Sucasny stav lokalizacnych a identifikaénych metdd RFID
transpondérov vo frekvencnych pasmach LF, HF a UHF.
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identifikacnych metdd.

eliminacie.

podmienkach.

2. Matematické asimulacné modely vybranych lokalizacnych a

3. Vyskum moznosti lokalizacie indukéne viazanych transpondérov
v 3D priestore anténou s ortogonalnymi cievkami.
4. Identifikdcia neZiaducich vplyvov okolitého prostredia na
presnost a spolahlivost lokalizacie a identifikacie, moZnosti ich

5. Optimalizacia vybranych lokalizatnych metdd s ciefom zvySenia
presnosti lokalizacie RFID transpondérov.
6. Overenie ucinnosti zvoleného riesenia v laboratérnych

Forma studia: denna

Postup rieSenia bude zahfnat:

naprotivkov.

(vyrobny, dopravny a iny.).

Nazov dizertaénej prace: Vyuzitie digitdlneho dvojéata systému pre
doc. Ing. Jozef Hrbéek, PhD. rychly vyvoj a testovanie hardvéru a softvéru.

Anotacia dizertacnej prace: Cielom prace je modelovanie, simulacia a
virtualizacia procesov prebiehajucich v realnom case.

1. Kyberneticko-fyzikdlne systémy zo zameranim na oblasti:
interoperabilita, komunikacia, decentralizacia, real — time
¢innost, modularita, agregacia a analyza dat.

2. Navrh metodiky na tvorbu digitdlneho dvojc¢ata, ktoré ma
schopnost aktualizovat sa a menit sa podla fyzickych zmien

3. Modelovanie, simuldcia a virtualizacia vybraného procesu

4. Zhodnotenie a porovnanie dosiahnutych vysledkov

Forma studia: dennd/externa
doc. Ing. Jozef Hrbéek, PhD.

algoritmov do PLC.

riadeného systému za Ucelom
vlastnostami.
RieSenia bude zahfnat:

do PLC.

E

1. Modelovanie kyberneticko-fyzikalnych
priebeznych identifikacnych metdd.
2. Odvodenie a implementacia priebeznych identifikacnych metod

Nazov dizertacnej prace: Implementdcia pokrocilych riadiacich

Anotacia dizertacnej prace: Cielom prace je vytvorenie modelu
jeho riadenia s pozadovanymi

3. Navrh algoritmov pre optimalne riadenie procesov.
Implementacia prediktivneho riadenia do PLC.
5. Zhodnotenie a porovnanie dosiahnutych vysledkov.

Vyjadrenie veduceho katedry: prof. Ing. Ale$ Janota, PhD. suhlasim/nesGhlasim

Vyjadrenie predsedu pracovnej skupiny : doc. Ing. Rastislav Pirnik, PhD.
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