ELEKTROTECHNIKA
ZAKLADNE TEZY NA STATNE SKUSKY

TEMATICKE OKRUHY PRE PREDMET STATNEJ SKUSKY STUDIINEHO PROGRAMU ELEKTROTECHNIKA
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SPECIALIZACIA AUTOTRONIKA

Vykonové tranzistory P-BJT, P-MOS, IGBT. Usporiadanie Struktury vykonového bipolarneho a princip
¢innosti. Poruchové mechanizmy. Operacné oblasti, statické charakteristiky a dynamické vlastnosti.
Paralelné radenie a Darlingtonové zapojenie. (Vykonova elektronika)

Statické vykonové menice. Rozdelenie, aplika¢né oblasti. (Vykonové polovodicové systémy)

Stavova analyza VPS. Chovanie a analyza vykonovych polovodi¢ovych menicov (VPM) v stavovom
priestore, linearizované VPS systémy. (Vykonové polovodi¢ové systémy)

Dimenzovanie elektrickych pohonov. Typy zétazovych diagramov Sx, oteplenie, metddy vypoctu.
(Elektrické pohony 1)

Zakladné vlastnosti elektrickych pohonov s jednosmernymi motormi (sp6soby riadenia, regulacné
Struktury, charakteristiky). (Elektrické pohony 1)

Zakladné vlastnosti elektrickych pohonov s asynchrénnym a synchrénnym motorom (sp6soby riadenia,
regulacné struktury, charakteristiky). (Elektrické pohony 1)

Zosilnovace elektrického signdlu s tranzistorom, funkcia zosilfiovaca, zakladné zapojenie zosiliovaca
s unipolarnym a bipolarnym tranzistorom, charakteristické parametre zosilfiovaca. (Elektronika 1)

Operacné zosiliovace aich aplikacie, zakladné vlastnosti opera¢ného zosilfiovaca, invertujice
a neinvertujluce zapojenie s operacnym zosiliovacom, pristrojovy zosilfiovac, analégovy komparator
napatia. (Elektronika 1)

Logické obvody s bipolarnymi a unipolarnymi tranzistormi, logicky ¢len TTL, MOS a CMOS logické ¢leny,
parametre logickych obvodov, vytvaranie zloZitejSich logickych obvodov. (Elektronika 1)

Prenosova funkcia systému a jej vlastnosti, obrazovy a frekvencény prenos dynamického systému,
vyuZitie prenosovej funkcie, charakteristiky systému v Casovej a frekvencnej oblasti (prechodova
charakteristika, impulzna charakteristika, frekvencné charakteristiky). (Tedria automatického riadenia)

Osvetlenie vozidiel, projekény systém, reflexny systém, menice pre svietidla v automobiloch. Riadenie
osvetlenia automobilov. Princip ¢innosti vybojkovych, LED, LED matrix a laserovych svietidiel.
(Autotronika)

Zdroje energie ICE, HEV, EV, toky energie medzi zdrojmi a pohonom, vykonové trovne. (Autotronika)

Typy prevodovych mechanizmov — spdsob prenosu sily z motora na kolesa, automaticka, mechanicka,
dvojspojkova prevodovka, prevodovka s postupnym prevodom. (Autotronika)

Riadiace systémy vozidiel, rozdelenie, vlastnosti, zakladné riadiace veli¢iny a signaly. (Autotronika)
Zbernice v automobiloch - vyznam, vlastnosti a oblasti poZitia (Autotronika)

Senzorika: definicie pojmov snimac, rozdelenie snimacov, ich vlastnosti, konstrukcia snimacov.
(Autotronicka a mechatronicka senzorika)

Statické a dynamické vlastnosti snimacov, Sum, opakovatelnost, hysteréza, drift, dopravné oneskorenie,
utlm, hranicna frekvencia. (Autotronicka a mechatronicka senzorika)

Odporové snimace, rozdelenie, vlastnosti, vyuzitie. (Autotronicka a mechatronicka senzorika)

Snimacde typu MEMS, akcelerometre, gyroskopy, ich funkéné principy, aplikacie. (Autotronicka a
mechatronicka senzorika)

Optoelektrické snimace: fotorezistory, fotodiddy, fototranzistory, obrazové snimace CCD/CMOS, princip
¢innosti, vlastnosti a vyuZitie. (Autotronicka a mechatronicka senzorika)

Funk¢nd bezpeénost riadiacich systémov, opatrenia pre zabezpecenie spolahlivosti riadiacich systémov.
(Riadiace systémy vozidiel)

Komunikacia v riadiacich systémoch vozidiel, zbernicovy systém — typy, vlastnosti.(Riadiace systémy
vozidiel)




23. Riadiace signaly PWM pre vstrekovacie a zapalovacie systémy, veliiny ovplyviiujuce riadenie
vstrekovacich a zapalovacich systémov. (Riadiace systémy vozidiel)

24. Vnutorna Struktura riadiacich jednotiek (RJ), spracovanie signalov zo snimacov v RJ. (Riadiace systémy
vozidiel)

25. Capture jednotka — snimanie polohy klukového a vackového hriadela, snimace ABS. (Riadiace systémy
vozidiel)

26. Zakladné diagnostické metddy a diagnostické aplikacie pre automobily, zaklady sériovej diagnostiky
OBD, CAN/ LIN a paralelnej diagnostiky. (Diagnostika elektrickych systémov automobilov)

27. Meranie a diagnostika systémov riadenia motora, palivovych systémov, obvodov zapalovania a
systémov spracovania prevadzkovych dat motora automobilu. (Diagnostika elektrickych systémov
automobilov)

28. Zdakladné poznatky spracovania signalov s vyuZitim integrovanej diagnostiky, meranie a diagnostika
poruch. (Diagnostika elektrickych systémov automobilov)

29. Meranie a diagnostika poruch pdésobiacich na zakladné priebehy zapalovacej sustavy. (Diagnostika
elektrickych systémov automobilov)

30. Meranie a diagnostika poruch pésobiacich na zakladné priebehy vstrekovace]j sustavy. (Diagnostika
elektrickych systémov automobilov)

TEMATICKE OKRUHY PRE PREDMET STATNEJ SKUSKY STUDIINEHO PROGRAMU ELEKTROTECHNIKA
SPECIALIZACIA ELEKTROENERGETIKA

. Vykonové tranzistory P-BJT, P-MOS, IGBT. Usporiadanie Struktury vykonového bipolarneho a princip

¢innosti. Poruchové mechanizmy. Operac¢né oblasti, statické charakteristiky a dynamické vlastnosti.
Paralelné radenie a Darlingtonové zapojenie. (Vykonova elektronika)

2. Statické vykonové menice. Rozdelenie, aplikacné oblasti. (Vykonové polovodi¢ové systémy)

3. Stavova analyza VPS. Chovanie a analyza vykonovych polovodi¢ovych menicov (VPM) v stavovom priestore,

10.

11.

12.

13.

linearizované VPS systémy. (Vykonové polovodicové systémy)

Dimenzovanie elektrickych pohonov. Typy zatazovych diagramov Sx, oteplenie, metddy vypoctu. (Elektrické
pohony 1)

Zakladné vlastnosti elektrickych pohonov s jednosmernymi motormi (spdsoby riadenia, regulacné struktury,
charakteristiky). (Elektrické pohony 1)

Zakladné vlastnosti elektrickych pohonov s asynchrénnym a synchrénnym motorom (sp6soby riadenia,
regulacné struktury, charakteristiky). (Elektrické pohony 1)

Zosilnovace elektrického signalu s tranzistorom, funkcia zosilhovaca, zakladné zapojenie zosilfovaca
s unipolarnym a bipolarnym tranzistorom, charakteristické parametre zosilfiovaca. (Elektronika 1)

Operacné zosiliovace aich aplikacie, zakladné vlastnosti operacného zosilfiovaca, invertujuce
a neinvertujice zapojenie soperacnym zosilovacom, pristrojovy zosilfiova¢, analégovy komparator
napatia. (Elektronika 1)

Logické obvody s bipolarnymi a unipolarnymi tranzistormi, logicky ¢len TTL, MOS a CMOS logické Cleny,
parametre logickych obvodov, vytvaranie zloZitejsich logickych obvodov. (Elektronika 1)

Prenosova funkcia systému a jej vlastnosti, obrazovy a frekvencny prenos dynamického systému, vyuzitie
prenosovej funkcie, charakteristiky systému v ¢asovej a frekvencnej oblasti (prechodovd charakteristika,
impulzna charakteristika, frekvencné charakteristiky). (Tedria automatického riadenia)

Transformatory. Princip ¢innosti, ndhradnda schéma, fazorovy diagram, ac¢innost, Gbytok napétia, paralelna
spoluprdca a spOsoby zapojenia trojfazovych transformatorov. (Elektrické stroje 1)

Jednosmerné stroje. Princip ¢innosti, spdsoby zapojenia, indukované napatie, elektromagneticky moment,
mechanické charakteristiky pre motoricky chod, vonkajsie charakteristiky pre generatoricky chod.
(Elektrické stroje 1)

Asynchrénne stroje. Princip ¢innosti, konstrukéné usporiadanie, ndhradna schéma, fazorovy diagram,
charakteristika moment/sklz pre vSetky prevadzkové rezimy, charakteristiky asynchrénneho generatora v
ostrovnej prevadzke. (Elektrické stroje 2)
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28.

29.

30.

Synchrénne stroje. Princip ¢innosti, konstrukéné usporiadanie, ndhradna schéma, fazorovy diagram,
fazovanie, V-krivky, moment stroja s hladkym rotorom a s vyjadrenymi polmi. (Elektrické stroje 2)

Elektrické pristroje. Zakladné rozdelenie pristrojov, ich princip ¢innosti a charakteristiky. (Elektrické
pristroje)

Parné elektrarne. Zakladné principy, technologické schémy a diagramy, Casti elektrarne, technologické
okruhy, druhy turbin. (Klasické elektrarne)

Teplarne. Zakladné principy, technologické schémy a diagramy, technologické okruhy, druhy turbin.
(Klasické elektrarne)

Elektrarne s plynovou turbinou a paroplynovy cyklus. Zakladné principy, technologické schémy. (Klasické
elektrarne)

Kogeneracéné jednotky. Zakladné principy, technologické schémy. (Klasické elektrarne)

Jadrové elektrarne. Princip uvolfiovania jadrovej energie, palivovy cyklus, technologické schémy, druhy
reaktorov. (Klasické elektrarne)

Vodné elektrarne. Zakladné rozdelenie, typy turbin a ich pouZitie, principy prdce prietokovych a
precerpavacich vodnych elektrarni, malé vodné elektrarne. (Klasické elektrarne)

Slnec¢né elektrarne a veterné elektrarne. Zakladné principy, technologické schémy. (Obnovitelné zdroje
energie)

Bio a geotermalne elektrarne. Zakladné principy, technologické schémy. (Obnovitelné zdroje energie)

Zakladné parametre elektrickych vedeni (R, L, C, G) — vyznam, sp6sob vypoctu, faktory ovplyviiujace
elektrické parametre vedeni, pristup k uréeniu R, L, C parametrov meranim. (Zaklady prevadzky
elektrickych vedeni)

Vedenia s rozloZzenymi parametrami — elektricky dlhé vedenia, pristup k odvodeniu telegrafnych rovnic,
rieSenie telegrafnych rovnic pre harmonicky rezim, sekundarne parametre vedeni. (Zaklady prevadzky
elektrickych vedeni)

Riesenie prenosu ndhradnymi ¢lankami. Nahradné schémy, spdsob rieSenia, fazorové diagramy. Urcenie
koeficientov A, B, C a D meranim, limity pouZitia. (Zaklady prevadzky elektrickych vedeni)

Prevadzkové rezimy vedeni. Vedenie naprazdno, vedenie nakratko, vedenie zatazené vieobecnou
impedanciou, vedenie zatazené vinovou impedanciou, vykonové rovnice prenosu. (Zaklady prevadzky
elektrickych vedeni)

Pouzivané materialy a konstrukcia 1an vonkajsich silovych vedeni. StoZiare vonkajsich silovych vedeni,
rozdelenie a zakladné typy. Tvary a druhy izolatorov, izolatorové zavesy. (Mechanika vedeni)

Rovnica retazovky — priehybova krivka vodic¢a. Maximalny priehyb vodi¢a a priehyb v [ubovolnom bode
priehybovej krivky. Poveternostné vplyvy na priehyb vodi¢a (teplota, namraza, vietor). (Mechanika vedeni)

Stavova rovnica napnutého vodica, jej vyuZitie a Uloha v praxi (montazna tabulka, rieSenie nesymetrickych
stavov kotevnych Usekov). (Mechanika vedeni)

TEMATICKE OKRUHY PRE PREDMET STATNEJ SKUSKY STUDIJNEHO PROGRAMU ELEKTROTECHNIKA
SPECIALIZACIA ELEKTRICKE POHONY A ELEKTRICKA TRAKCIA

Vykonové tranzistory P-BJT, P-MOS, IGBT. Usporiadanie Struktdry vykonového bipolarneho a princip
¢innosti. Poruchové mechanizmy. Operacné oblasti, statické charakteristiky a dynamické vlastnosti.
Paralelné radenie a Darlingtonové zapojenie. (Vykonova elektronika)

2. Statické vykonové menice. Rozdelenie, aplikacné oblasti. (Vykonové polovodi¢ové systémy)

3. Stavova analyza VPS. Chovanie a analyza vykonovych polovodi¢ovych menicov (VPM) v stavovom priestore,

linearizované VPS systémy. (Vykonové polovodicové systémy)

Dimenzovanie elektrickych pohonov. Typy zatazovych diagramov Sx, oteplenie, metddy vypoctu. (Elektrické
pohony 1)

Zakladné vlastnosti elektrickych pohonov sjednosmernymi motormi (spdsoby riadenia, regulacné
Struktury, charakteristiky). (Elektrické pohony 1)

Zakladné vlastnosti elektrickych pohonov s asynchrénnym a synchronnym motorom (spdsoby riadenia,
regulacné Struktury, charakteristiky). (Elektrické pohony 1)
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Zosilfovace elektrického signdlu s tranzistorom, funkcia zosilfiovaca, zakladné zapojenie zosilfiovaca
s unipolarnym a bipolarnym tranzistorom, charakteristické parametre zosiliovaca. (Elektronika 1)

Operacné zosilnovace aich aplikacie, zakladné vlastnosti operacného zosilnovaca, invertujice
a neinvertujuce zapojenie s operaénym zosilfiovaCom, pristrojovy zosilhovac, analégovy komparator
napatia. (Elektronika 1)

Logické obvody s bipolarnymi a unipolarnymi tranzistormi, logicky clen TTL, MOS a CMOS logické cleny,
parametre logickych obvodov, vytvaranie zloZitejsich logickych obvodov. (Elektronika 1)

Prenosova funkcia systému a jej vlastnosti, obrazovy a frekvencny prenos dynamického systému, vyuzitie
prenosovej funkcie, charakteristiky systému v ¢asove] a frekvencnej oblasti (prechodova charakteristika,
impulzna charakteristika, frekvencné charakteristiky). (Tedria automatického riadenia)

Transformatory, zakladné pojmy, princip Cinnosti, technické riesenie. Indukované napatie. Nahradna
schéma a fazorovy diagram pre dvojvinutové a trojvinutové transformatory a urcovanie ich parametrov.
(Elektrické stroje 1)

Chod naprazdno transformatora, fazorovy diagram, vplyv nelinearity B-H na tvar magnetizacného prudu.
Meranie naprazdno a jeho ucel. (Elektrické stroje 1)

Chod nakratko transformatora. Pomerné veli¢iny, napatie nakratko. Meranie nakratko a jeho ucel.
(Elektrické stroje 1)

Zatazovanie transformatorov, Ubytok napétia, vonkajSia charakteristika, straty v transformatore a jeho
Gcéinnost v zavislosti od zatazenia. (Elektrické stroje 1)

NavySovanie vykonu — paralelny chod transformatorov vs. trojfazové transformatory. (Elektrické stroje 1)

Prechodové stavy transformatora. Pripajanie transformdtora v stave naprazdno na siet a néahle skraty.
(Elektrické stroje 1)

Zakladné druhy charakteristik elektrickych motorov a pracovnych strojov, siete momentovych charakteristik
elektrickych motorov a pracovnych strojov, stabilny a labilny bod spoluprace. (Elektrické stroje 1)

Rovnica jazdy vlaku, trakéné odpory, druhy, velkosti pasivnych mernych trakénych odporov po, ps, pr.
Simulacia jazdy vlaku. Odpor a merny odpor zo zotrvac¢nosti, vplyv rotujicich hmot, pohybova energia vlaku,
energetické straty pri rozjazde pre rézne typy regulacie trakéného vykonu. (Uvod do el. trakcie)

Urcovanie redukovanych momentov zotrvacnosti pri rotacnom pohybe a prepocty pri translacnom pohybe,
brzdné a hnacie momenty pri uvazeni u¢innosti prevodu. (Elektrické pohony 1)

Vozidla sviac sposobmi napdjania, hybridné vozidla, akumuldtorové vozidla. Zakladné vlastnosti
akumulatorov energie, spolupraca zdrojov energie. (Uvod do el. trakcie)

Oteplovanie a ochladzovanie elektrickych strojov, oteplovanie nahradného telesa, uréovanie oteplovace;j
konstanty zo znamych Udajov, metddy dimenzovania pre rozny typy zétazovych diagramov Sx. (Elektrické
stroje 1)

Jednosmerny motor s cudzim budenim, jednosmerny sériovy motor, dynamicky opis, brzdenie a moznosti
regulacie otacok. (Elektrické stroje + Uvod do el. trakcie)

Napajanie jednosmernych pohonov, riadené usmernovace, dvojkvadrantové a Stvorkvadrantové impulzové
menice. (Elektrické pohony + Uvod do el. trakcie)

Zakladné typy reguldtorov, metdédy ndvrhu parametrov reguldtorov, stabilita regulacného obvodu.
(Elektrické pohony 2)

Nahradna schéma asynchronneho motora (ASM), fazorovy diagram, zakladné vztahy pre prudy, vykony
a momenty. Tok vykonov, straty a Uc¢innost ASM. (Elektrické stroje)

Asynchrénny motor (ASM) — mozZnosti reguldcie uhlovej rychlosti ASM, rozbeh a brzdenie asynchrénnych
motorov, jednofazové asynchrénne motory. Prevadzka 3-fazového ASM na jednofazove;j sieti. (Elektrické
stroje 2)

Riadenie rychlosti asynchrénneho motora, priklady zakladnych regulaénych schém (riadenie v otvorenej
a v uzavretej slucke, skaldrne vs. vektorové riadenie). (Elektrické pohony 1)

Synchrénne stroje, konstrukéné usporiadanie, princip cinnosti, pouzitie. Fazorovy diagram, nahradna
schéma, charakteristiky. Meranie na synchrénnom generatore v samostatnom chode. Vonkajsia
charakteristika. (Elektrické stroje 2)



29. Striedavé zdroje energie, asynchrénny generator na tvrdej sieti a v samostatnom chode, fazovanie
synchrénneho generdtora na siet, spoluprdca so sietou, V-krivky. Regulacia ¢inného a jalového vykonu.
(Elektrické stroje 2)

30.

Riadenie uhlovej rychlosti synchréonnych motorov, vektorové riadenie synchrénnych motorov. (Elektrické
pohony 1)

TEMATICKE OKRUHY PRE PREDMET STATNEJ SKUSKY STUDIINEHO PROGRAMU ELEKTROTECHNIKA
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11.
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13.

14,
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16.

17.

18.

SPECIALIZACIA VYKONOVA ELEKTRONIKA

Vykonové tranzistory P-BJT, P-MOS, IGBT. Usporiadanie Struktury vykonového bipolarneho a princip
¢innosti. Poruchové mechanizmy. Operacné oblasti, statické charakteristiky a dynamické vlastnosti.
Paralelné radenie a Darlingtonové zapojenie. (Vykonova elektronika)

Statické vykonové menice. Rozdelenie, aplikacné oblasti. (Vykonové polovodi¢ové systémy)

Stavova analyza VPS. Chovanie a analyza vykonovych polovodicovych menic¢ov (VPM) v stavovom
priestore, linearizované VPS systémy. (Vykonové polovodicové systémy)

Dimenzovanie elektrickych pohonov. Typy zataZovych diagramov Sx, oteplenie, metddy vypoctu.
(Elektrické pohony 1)

Zakladné vlastnosti elektrickych pohonov s jednosmernymi motormi (spOsoby riadenia, regulacné
Struktury, charakteristiky). (Elektrické pohony 1)

Zakladné vlastnosti elektrickych pohonov s asynchrénnym a synchrénnym motorom (sp6soby riadenia,
regulacné struktury, charakteristiky). (Elektrické pohony 1)

Zosilnovace elektrického signdlu s tranzistorom, funkcia zosilfiovaca, zakladné zapojenie zosiliovaca
s unipolarnym a bipolarnym tranzistorom, charakteristické parametre zosiliovaca. (Elektronika 1)

Operacné zosiliovace aich aplikacie, zakladné vlastnosti operacného zosilfiovaca, invertujuce
a neinvertujlce zapojenie s operacnym zosiliovacom, pristrojovy zosilfnovac, analégovy komparator
napatia. (Elektronika 1)

Logické obvody s bipolarnymi a unipolarnymi tranzistormi, logicky ¢len TTL, MOS a CMOS logické cleny,
parametre logickych obvodov, vytvaranie zlozZitejsich logickych obvodov. (Elektronika 1)

Prenosova funkcia systému a jej vlastnosti, obrazovy a frekvencny prenos dynamického systému,
vyuZitie prenosovej funkcie, charakteristiky systému v Casovej a frekvencnej oblasti (prechodova
charakteristika, impulzna charakteristika, frekvencné charakteristiky). (Tedria automatického riadenia)

Polovodicové paméatové obvody. Zakladné parametre polovodicovych paméti, architektira pamati
ROM, RAM, SRAM, DRAM. (Elektronika)

Periférie mikroprocesorov. AD prevodnik — vlastnosti, princip ¢innosti, typy. Citace/¢asovace — rozdiel
medzi ¢itacom a ¢asovacom, zakladné registre. PIWM modulatory — vlastnosti, princip ¢innosti, zakladné
registre, synchronizécia AD prevodnika a PWM. Vstupno/vystupné porty. Komunikaéné rozhrania (SCl,
SPI, 12C). (Mikroprocesorové systémy)

Struktira mikropocitaca, mikroprocesora, vnitorné zbernice, pamatovy systém, prerusenia a ich
obsluha, inStrukcény cyklus mikroprocesora. (Mikroprocesorové systémy)

Matematicky opis dynamického systému. Pojem dynamického systému. Zakladné formy sprdvania sa
dynamického systému. Matematické metddy, Laplaceova transformdcia. (Tedria automatického
riadenia)

Rozdelenie dynamickych sustav. Zakladné vlastnosti, linearne a nelinedrne sustavy, priklady sustav,
zakladné metddy riesenia dynamickych procesov. (Tedria automatického riadenia)

Prechodova charakteristika. Pojem odozvy linearneho ¢lena, definicia prechodovej charakteristiky, jej
vlastnosti, moZnosti vyuzZitia prechodovej charakteristiky, vztah prechodovej charakteristiky k prenosu
a frekvencnej charakteristike. (Tedria automatického riadenia)

Zakladné polovodicové materialy, pasova tedria tuhych latok, mechanizmy pohybu nosi¢ov naboja v
polovodic¢och — matematicky opis. (Vykonova elektronika)

PN priechod. Rovnovazny stav, priepustnd a zaverna polarizacia, usmernujuci jav, VA charakteristika.
(Vykonova elektronika)



19.

20.

21.

22.

23.

24,
25.

26.
27.

28.

29.

30.

Polovodic¢ova didda (druhy polovodicovych didd, elektricky model diédy, VA charakteristika), vykonové
polovoditové diddy. Statické a dynamické vlastnosti PIN diédy. Specidlne typy diéd — FRED, frekvenéné
a makko komutujuce. Lavinové typy didd, BOD, Zenerove a Esakiho diddy. Schottkyho diéda. (Vykonova
elektronika)

Viacvrstvové polovodicové Struktury — Tyristory SCR, ASCR, GATT, GTO, usporiadanie Struktury, opis
statickych a dynamickych charakteristik. (Vykonova elektronika)

Vykonové polovodicové systémy (VPS). Koncepcia VPS, Casti (podsystémy) VPS a vzajomné vazby.
(Vykonové polovodi¢ové systémy)

Metddy riesenia stavovych modelov VPS. Klasické analytické rieSenia, numerické riesenie, rieSenie
stavovej dynamickej rovnice na zadanom priklade (2. radu). (Vykonové polovodi¢ové systémy)

Vykonové polovodicové prvky vykonovych polovodicovych systémov. Nizko-vykonové polovodicové
suciastky, vlastnosti, spinacie frekvencie, aplikacie. Stredne-vykonové polovodicové suciastky,
vlastnosti, spinacie frekvencie, aplikacie. Vysokovykonové polovodi¢ové suciastky, vlastnosti, spinacie
frekvencie, aplikacie. (Vykonova elektronika, Vykonové polovodi¢ové systémy)

Usmernovace. Opis ¢innosti. (Vykonové polovodicové systémy)

Princip Cinnosti a analyza 1-fazového mostového usmerfiovacda v stavovom priestore, Aplikacie v
priemysle a v doprave. (Vykonové polovodicové systémy)

Jednosmerné impulzové menice. Opis ¢innosti. (Vykonové polovodi¢ové systémy)

Princip Cinnosti a analyza 1-kvadrantového znizovacieho impulzového menica v stavovom priestore.
Aplikacie v priemysle a v doprave. (Vykonové polovodicové systémy)

Striedace s tranzistorovymi spinacmi — opis ¢innosti. Spdsoby generovania vystupného napatia striedaca
— vytvorenie trojfazovej sustavy napati. (Vykonové polovodicové systémy)

Princip Cinnosti a analyza 1-fazového mostového usmerfiovacda v stavovom priestore. Aplikacie v
priemysle a v doprave. (Vykonové polovodicové systémy)

Princip ¢innosti a hlavné druhy irkovo-impulzovej modulacie (5IM) meni¢ov. Pradové, napitové a
kombinované typy SIM, SIM modulétory. (Vykonové polovodicové systémy)
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