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ELEKTROTECHNIKA
ZAKLADNE TEZY NA STATNE SKUSKY

Tematické okruhy k SS pre st. program Vykonové elektronické systémy

Specializacia AUTOTRONIKA

Klasifikacie hybridnych elektrickych (HEV) vozidiel. Zakladné charakteristiky roznych typov, vlastnosti, prevadzkové
parametre. Typy usporiadania HEV z hl'adiska konfiguracie pohonného sustrojenstva. Opis jednotlivych alternativ, princip
¢innosti, graficka interpretacia, vyhody/nevyhody jednotlivych konfiguracii. (Elektromobilita)

Typy elektrochemickych ¢lankov pre elektrické vozidla, zdkladné parametre a vlastnosti. Vzdjomné porovnanie jednotlivych
alternativ. (Elektromobilita)

Nakreslite nahradnti schému jednosmerného motora s permanentnymi magnetmi a popiste ju diferencialnymi rovnicami.
(Klasické metody riadenia vykonovych systémov)

Nakreslite blokovy diagram vektorového riadenia synchronneho motora s permanentnymi magnetmi. (Klasické metody
riadenia vykonovych systémov)

Zdroje harmonickych pradu a napitia, nepriaznivé vplyvy harmonickych, Sirenie harmonickych v energetickej sieti, filtracia
harmonickych pasivnymi, sériovo rezonan¢nymi, filtrami. (Kvalita elektrickej energie)

Pri¢iny zhorSeného u¢innika zédkladnej harmonickej v sieti, energetické a ekonomické dosledky, power factor, kompenzacia
ucinnika zékladnej harmonickej. (Kvalita elektrickej energie)

Opis blokovej schémy vykonového polovodi¢ového systému, porovnanie vlastnosti s linearne stabilizovanymi
zdrojmi/regulatormi. Vyhody, nevyhody, principidlne schémy zapojeni. (Navrh a konstrukcia vykonovych polovodi¢ovych
systémov)

Riadenie a zakladné blokové zapojenie PWM, blokové schémy pre regulaciu na CV, CC. Navrh v otvorenej slucke, navrh v
uzatvorenej slucke, kompenzacia spitnej vazby. (Navrh a konstrukcia vykonovych polovodicovych systémov)

Definicia technickej normy, normalizacné organizacie vo svete, v Europe a v Slovenskej republike, druhy noriem, ozna¢ovanie
noriem, zakladné triedy pre elektrotechnické normy. (Normalizacia, metrologia a skiSobnictvo)

Zakladné oblasti a druhy metrologie, Struktira organov zabezpecujucich metrologiu v Slovenskej republike, zakladné skupiny
meradiel podl'a zdkona o metroldgii. Technické poziadavky na produkty. Preukazovanie zhody. (Normalizacia, metrologia a
skuSobnictvo)

Periférie mikropocitaca, ich popis, vlastnosti a vyuzite pre riadenie systémov. (Mikroprocesory, mikropocitace a DSP 1)
Komunikaéné rozhrania pre komunikaciu mikropocitaca s inymi digitalnymi systémami (SCI, SPI, 12C). (Mikroprocesory,
mikropocitace a DSP 1)

Matematicky koprocesor CLA mikropo¢itaca rodiny C2000. Vlastnosti, vyuzitie a paralelna spolupraca CLA s CPU. Priamy
pristup k paméti (DMA). Vlastnosti, princip ¢innosti a vyuzite. (Mikroprocesory, mikropocita¢e a DSP 1)

Struktura elektrického vozidla, vlastnosti jednotlivych ¢asti. (Elektromobilita)

Moznosti nabijania EV a HEV, nabijacia infrastruktira, Nabijacie stanice, koncepty, urCenie parametrov, zakladné
charakteristiky. (Elektromobilita, Trak¢né batérie a nabijacia infraStruktira TBNI)

Vysokonapétovy rozvod a jeho komponenty v EV a HEV. (Elektromobilita)

Energia batérie, porovnanie s konvencnymi palivami, faktory ovplyviiujiice vykon batérie. (Trakéné batérie a nabijacia
infraStruktara)

Statické a dynamické charakteristiky batérii, matematicky model batérie. (Trakéné batérie a nabijacia infrastruktura)

Trakené batérie, sposoby zapojenie batériovych ¢lankov, kompenzacia rozdielu energii batériovych ¢lankov. (Trakéné batérie
a nabijacia infrastruktira)

Primarne a sekundarne ¢lanky, $pecialne typy akumulacnych prvkov - typy, vlastnosti, pouZitie. (Trakéné batérie a nabijacia
infraStruktara)

Spétny vplyv nabijacej infrastruktiry na rozvodnu siet’ a ich eliminacia. (Trakéné batérie a nabijacia infrastruktara)

Dynamika EV a HEV, pohybové rovnice, faktory vplyvajuce na pohyb EV a HEV, energeticka bilancia. (Dynamika a
energetika elektrickej trakcie)

Paralelny hybridny pohon, vlastnosti, tok vykonu. (Dynamika a energetika elektrickej trakcie)
Sériovy hybridny pohon, vlastnosti, tok vykonu. (Dynamika a energetika elektrickej trakcie)
Prevodové mechanizmy v EV a HEV, ich uloha, rozdelenie. (Dynamika a energetika elektrickej trakcie)
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28.

29.

30.

Spolupraca viacerych zasobnikov pre EV, moznosti zapojenia zasobnikov. (Elektricky prenos vykonu vozidiel EV a HEV)

DC-DC menice pre EV a HEV - zvySujuci, znizujuci, obojsmerny, DC-AC menice pre EV a HEV. (Elektricky prenos vykonu

vozidiel EV a HEV)

Riadiace systémy EV a HEV - riadenie toku vykonu zo zasobnika energie do motorov, rekuperacia. (Elektricky prenos vykonu

vozidiel EV a HEV)

Komunikaéné zbernice pouzivané pre riadenie pohonu, vyhody a nevyhody pouzitia zbernic, typy. (Komunikaéné zbernice v
automotive)

Komunikaéné zbernice pouzivané pre komfortné systémy a infotaiment, vyhody a nevyhody pouzitia zbernic, typy.
(Komunika¢né zbernice v automotive)

10.

11.

12.

13.

14.

Tematické okruhy k SS pre st. program Vykonové elektronické systémy

Specializacia Elektroenergetika

Klasifikécie hybridnych elektrickych (HEV) vozidiel. Zakladné charakteristiky réznych typov, vlastnosti,
prevadzkové parametre. Typy usporiadania HEV z hl'adiska konfiguracie pohonného stistrojenstva. Opis
jednotlivych alternativ, princip ¢innosti, graficka interpretacia, vyhody/nevyhody jednotlivych
konfiguracii. (Elektromobilita)

Typy elektrochemickych ¢lankov pre elektrické vozidla, zakladné parametre a vlastnosti. Vzajomné
porovnanie jednotlivych alternativ. (Elektromobilita)

Nakreslite nahradnti schému jednosmerného motora s permanentnymi magnetmi a popiste ju
diferencidlnymi rovnicami. (Klasické metddy riadenia vykonovych systémov)

Nakreslite blokovy diagram vektorového riadenia synchronneho motora s permanentnymi magnetmi.
(Klasické metody riadenia vykonovych systémov)

Zdroje harmonickych pradu a napitia, nepriaznivé vplyvy harmonickych, $irenie harmonickych

v energetickej sieti, filtracia harmonickych pasivnymi, sériovo rezonan¢nymi, filtrami. (Kvalita elektricke;j
energie)

Pri¢iny zhorSeného ucinnika zakladnej harmonickej v sieti, energetické a ekonomické dosledky, power
factor, kompenzacia Géinnika zakladnej harmonicke;j. (Kvalita elektrickej energie)

Opis blokovej schémy vykonového polovodicového systému, porovnanie vlastnosti s linearne
stabilizovanymi zdrojmi/regulatormi. Vyhody, nevyhody, principiadlne schémy zapojeni. (Navrh

a konstrukcia vykonovych polovodi¢ovych systémov)

Riadenie a zakladné blokové zapojenie PWM, blokové schémy pre regulaciu na CV, CC. Navrh

Vv otvorenej slucke, navrh v uzatvorenej slucke, kompenzacia spétnej viazby. (Navrh a konstrukcia
vykonovych polovodi¢ovych systémov)

Definicia technickej normy, normaliza¢né organizacie vo svete, v Eurdpe a v Slovenskej republike, druhy
noriem, oznac¢ovanie noriem, zakladné triedy pre elektrotechnické normy. (Normalizacia, metrologia
a sktisobnictvo)

Zakladné oblasti a druhy metrologie, Struktira organov zabezpecujlcich metrologiu v Slovenskej
republike, zakladné skupiny meradiel podl'a zakona o metrologii. Technické poziadavky na produkty.
Preukazovanie zhody. (Normalizacia, metrologia a skuSobnictvo)

Elektrické stanice. Rozdelenie podla kritérii, ucel a topologia, zapojenie do elektrizacnej sustavy, hlavné
ulohy v systéme dispecerského riadenia. (Automatizacia riadenia ES)

Rozvodné a spinacie zariadenia. Systémy pripojnic, typy odbociek a ich tcel, typy, vlastnosti,
dimenzovanie a znacenie spinacich pristrojov, manipulacie a blokovacie podmienky v elektrickej stanici,
vlastna spotreba. (Automatizacia riadenia ES)

Informacné a riadiace systémy. Operacie s informaciami, ukladanie dat, riadiaci a informacny systém
elektrickej stanice, média prenosu informdcii, komunikac¢né protokoly, SCADA systémy, IED zariadenia.
(Automatizacia riadenia ES)

Elektrochemicka korozia Gloznych zariadeni, vznik zemnych pradovych poli, ochrana tloznych zariadeni
proti pésobeniu zemnych pradovych poli, kor6zia sposobend jednosmernou aj striedavou trakciou. (Kvalita
elektrickej energie)
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28.

29.

30.

Zdroje a dosledky nesymetrického zat’azenia vedeni, analytické rieSenie nesymetrie (nesymetria pre
spotrebi¢ vo V-spojeni), hodnotenie nesymetrie, vykony vo fazach nesymetricky zat'azenych vedeni.
(Kvalita elektrickej energie)

Pri¢iny a dosledky poklesov a preruseni napatia, moznosti odstranenia a posudzovanie poklesov
a preruseni napatia. Pri¢iny a désledky blikania, moznosti odstranenia/potlacenia, posudzovanie
blikania. (Kvalita elektrickej energie)

RieSenie symetrickych skratov. Zostavenie nahradnej schémy, vypocet parametrov prvkov
nahradnej schémy, pristup k rieSeniu v sietach s viacstrannym napajanim. (Skratové vypocty)

RieSenie nesymetrickych skratov. Metdda rozkladu na symetrické zlozky, pristup k modelovaniu
jednotlivych typov skratov, vplyv zapojenia vinutia transformatorov na skratové pomery.
(Skratové vypocty)

Zemné spojenia. Mechanizmus vzniku poruchového pruadu, spésob vypoc&tu, moznosti
kompenzacie, moznosti detekcie zemného spojenia a ur€enie postihnutého vyvodu. (Skratové
vypocty)

Vyznam a vyuzitie vypoctov ustalenych chodov sieti, pristup k zostaveniu matematického
modelu siete, zakladna terminoldgia, metddy rieSenia. (Ustalené chody elektrickych sieti)

Riesenie linearnych chodov sieti. Metdda uzlovych napati, Gaussova eliminacia, numerické
metody rieSenia, adicna metoda rieSenia (BFS). (Ustalené chody elektrickych sieti)

RieSenie nelinearnych chodov sieti. Gauss-Seidelova metdda rieSenia, Newton-Raphsonova
metdda rieSenia. (Ustalené chody elektrickych sieti)

Zakladné skusky a diagnostika transformatorov, frekvencné a ¢asové metody merania, chemicko-fyzikalne
metody merania kvapalnych izolantov, skiisobna VN technika. (Diagnostika v elektrotechnike)

Ochrany vedeni. Koordinacia nadprudovych ochran, smerové ¢lanky, vyuzitie diStanénych

a diferencialnych ochran pre chranenie vedeni, automatika opatovného zapinania. (Chranenie
elektrickych sieti)

Ochrany transformatorov. Typy poruch, diferencialna ochrana transformatora, doplnkoveé
ochrany pouzivané pre chranenie transformatorov, kostrova ochrana, plynové relé. (Chranenie
elektrickych sieti)

Ochrany todivych strojov. Typy poruch, subor ochran generatora a ich princip ¢innosti, chranenie
motorov. (Chranenie elektrickych sieti)

Priprava prevadzky elektrizacnej stistavy. Denny diagram zataZenia, denny diagram vyroby zdroja, typovy
diagram odberu, nakladové krivky, predpoved’ vykonu OZE. (Riadenie elektrizac¢nych ststav)

Regulacia frekvencie a napétia v elektriza¢nej sustave. Vykonové ¢islo, FRC, aFRR, mFRR, regulacia
napdtia, poskytovanie a obstaravanie podpornych sluzieb, flexibilita. (Riadenie elektriza¢nych ststav)
Dispederské riadenie a prevadzka elektrizaénej sustavy. Struktira dispe¢erského riadenia, alohy
dispecerského riadenia, Specifika riadenia distribucnej sustavy, ENTSO-E. (Riadenie elektrizacnych
sustav)

Vykonové aktivne filtre pre minimalizaciu vplyvu menicov na siet’. Funkcia aktivnych filtrov, rozdelenie
podl'a zapojenia a typu menica, blokova schéma riadiacich obvodov, princip ¢innosti. (Aplikacie
vykonovej elektroniky)

Tematické okruhy k $S pre §t. program Viykonové elektronické systémy

$pecializdcia ELEKTRICKE POHONY

1. Klasifikacie hybridnych elektrickych (HEV) vozidiel. Zakladné charakteristiky roznych typov, vlastnosti,

prevadzkové parametre. Typy usporiadania HEV z hladiska konfiguracie pohonného sustrojenstva. Opis
jednotlivych alternativ, princip Cinnosti, graficka interpretacia, vyhody/nevyhody jednotlivych konfiguracii.
(Elektromobilita)

2. Typy elektrochemickych ¢lankov pre elektrické vozidla, zakladné parametre a vlastnosti. Vzajomné

porovnanie jednotlivych alternativ. (Elektromobilita)

3. Nakreslite nahradnu schému jednosmerného motora s permanentnymi magnetmi a popiste ju

diferencialnymi rovnicami. (Klasické metddy riadenia vykonovych systémov)
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. Nakreslite blokovy diagram vektorového riadenia synchronneho motora s permanentnymi magnetmi.

(Klasické metody riadenia vykonovych systémov)

. Zdroje harmonickych pradu a napétia, nepriaznivé vplyvy harmonickych, Sirenie harmonickych

v energeticke;j sieti, filtracia harmonickych pasivnymi, sériovo rezonan¢nymi, filtrami. (Kvalita elektricke;j
energie)

. Pri¢iny zhorSeného uc¢innika zakladnej harmonickej v sieti, energetické a ekonomické dosledky, power

factor, kompenzacia t¢innika zakladnej harmonickej. (Kvalita elektrickej energie)

. Opis blokovej schémy vykonového polovodic¢ového systému, porovnanie vlastnosti s linearne

stabilizovanymi zdrojmi/regulatormi. Vyhody, nevyhody, principialne schémy zapojeni. (Navrh
a konstrukcia vykonovych polovodicovych systémov)

. Riadenie a zakladné blokové zapojenie PWM, blokové schémy pre regulaciu na CV, CC. Navrh v otvorenej

slu¢ke, navrh v uzatvorenej slucke, kompenzacia spitnej vézby. (Navrh a konstrukcia vykonovych
polovodi¢ovych systémov)

. Definicia technickej normy, normaliza¢né organizacie vo svete, v Eurdpe a v Slovenskej republike, druhy

noriem, oznacovanie noriem, zakladné triedy pre elektrotechnické normy. (Normalizacia, metrologia
a skuSobnictvo)

Zakladné oblasti a druhy metrologie, Struktira organov zabezpecujicich metrologiu v Slovenskej republike,
zakladné skupiny meradiel podl'a zdkona o metroldgii. Technické poziadavky na produkty. Preukazovanie
zhody. (Normalizacia, metrologia a skiSobnictvo)

Usporiadanie vinuti elektrickych strojov v dvojosovej sustave. Transformacia 3-fazovej sustavy do sustavy
d, g, 0. Vlastnosti trojfazovych transformovanych veli¢in. Volba vztaznej sustavy. (Moderné elektrické
stroje)

RieSenie prechodovych dejov v jednosmernom motore. (Klasické metédy riadenia vykonovych systémov)
Riesenie prechodovych dejov v striedavych motoroch. (Moderné elektrické stroje)

Elektrické stroje s permanentnymi magnetmi (PM). Konstrukéné usporiadanie, vlastnosti, rieSenie
prechodovych dejov. (Moderné elektrické stroje)

Reluktanény synchrénny motor (RSM). Konstrukéné usporiadanie, vlastnosti, rieSenie prechodovych dejov.
(Moderné elektrické stroje)

Spinany reluktancny motor (SRM). Konstrukéné usporiadanie, vlastnosti, riesenie prechodovych dejov.
(Moderné elektrické stroje)

Schéma regulacného obvodu spojitého a diskrétneho systému, spracovanie signdlov v diskrétnom
reguldtore, modulacie signalu. (Diskrétne riadenie vykonovych elektrotechnickych systémov)

Opis diskrétneho obvodu, Z-transformacia diskrétneho signalu, vyber periddy vzorkovania, Nyquistova
frekvencia. (Diskrétne riadenie vykonovych elektrotechnickych systémov)

PID reguldtor v diskrétnom riadeni, diskrétna aproximdcia, tvary a vlastnosti regulatorov, kaskadova
regulacna Struktura, navrh regulatora prudovej slucky a otackovej slucky. (Diskrétne riadenie vykonovych
elektrotechnickych systémov)

Strukturalne schémy pre riadenie rychlosti, prip. polohy jednosmerného motora. (Klasické metddy riadenia
vykonovych systémov)

Riadenie v stavovom priestore, opis jednosmerného motora s cudzim budenim v stavovom priestore.
(Moderné metody riadenia vykonovych systémov)

Riadenie v kizavom rezime. Charakteristika kizavého pohybu, riadenie rychlosti/polohy jednosmerného
motora resp. striedavych motorov v klzavom rezime. (Moderné metddy riadenia vykonovych systémov)
Blokova schéma pre vektorové riadenie AC strojov. (Klasické metddy riadenia vykonovych systémov)
Rozdelenie bezsnimacovych technik, principy, zakladné vlastnosti a ich vyuzitie v praxi. (Bezsnimacové
riadenie elektrickych pohonov)

Stavovy pozorovatel, zostavenie rovnic pozorovatel'a, odvodenie dynamického chybového systému pre DC
prip. AC motor. (Bezsnimacové riadenie elektrickych pohonov)

Filtracny pozorovatel’ uhlovej rychlosti a zatazového momentu pre DC prip. AC motor. (Bezsnimacové
riadenie elektrickych pohonov)

Kizavy pozorovatel’, zostavenie rovnic pozorovatel’a pre DC prip. AC motor. (Bezsnimacové riadenie
elektrickych pohonov)
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28. Moznosti vyuZzitia nesimernosti a ich previazanost’ s estimovanymi veli¢inami. (Bezsnimacové riadenie
elektrickych pohonov)

29. Metody estimacie pre AC stroje vyuzivajuce nesumernosti, meranie a spdsoby spracovania signalov.
(Bezsnimacové riadenie elektrickych pohonov)

30. Metddy bezsnimacového riadenia pre BLDC motor. (Bezsnimacové riadenie elektrickych pohonov)

Tematické okruhy k SS pre st. program Vykonové elektronické systémy

$pecializicia VYKONOVA ELEKTRONIKA

Klasifikacie hybridnych elektrickych (HEV) vozidiel. Zakladné charakteristiky roznych typov, vlastnosti, prevadzkové
parametre. Typy usporiadania HEV z hl'adiska konfiguracie pohonného ststrojenstva. Opis jednotlivych alternativ, princip
¢innosti, graficka interpretacia, vyhody/nevyhody jednotlivych konfiguracii. (Elektromobilita)

Typy elektrochemickych ¢lankov pre elektrické vozidla, zékladné parametre a vlastnosti. Vzajomné porovnanie jednotlivych
alternativ. (Elektromobilita)

Nakreslite ndhradnt schému jednosmerného motora s permanentnymi magnetmi a popiste ju diferencidlnymi rovnicami.
(Klasické metody riadenia vykonovych systémov)

Nakreslite blokovy diagram vektorového riadenia synchronneho motora s permanentnymi magnetmi. (Klasické metody
riadenia vykonovych systémov)

Zdroje harmonickych pradu a napitia, nepriaznivé vplyvy harmonickych, $irenie harmonickych v energetickej sieti, filtracia
harmonickych pasivnymi, sériovo rezonanénymi, filtrami. (Kvalita elektrickej energie)

Priciny zhorSeného ucinnika zédkladnej harmonickej v sieti, energetické a ekonomické dosledky, power factor, kompenzacia
ucinnika zakladnej harmonickej. (Kvalita elektrickej energie)

Opis blokovej schémy vykonového polovodi¢ového systému, porovnanie vlastnosti s linearne stabilizovanymi
zdrojmi/regulatormi. Vyhody, nevyhody, principidlne schémy zapojeni. (Navrh a konstrukcia vykonovych polovodi¢ovych
systémov)

Riadenie a zakladné blokové zapojenie PWM, blokové schémy pre regulaciu na CV, CC. Navrh v otvorenej slucke, navrh v
uzatvorenej slucke, kompenzacia spatnej vizby. (Navrh a konstrukcia vykonovych polovodicovych systémov)

Definicia technickej normy, normalizacné organizacie vo svete, v Eurdpe a v Slovenskej republike, druhy noriem, ozna¢ovanie
noriem, zakladné triedy pre elektrotechnické normy. (Normalizacia, metrologia a skuSobnictvo)

Zakladné oblasti a druhy metrologie, Struktira organov zabezpecujticich metrologiu v Slovenskej republike, zakladné skupiny
meradiel podla zakona o metrologii. Technické poziadavky na produkty. Preukazovanie zhody. (Normalizacia, metrologia a
skuSobnictvo)

Vykonové polovodicové diddy, Specialne typy diod - statické a dynamické vlastnosti, charakteristické parametre, aplikacna
oblast’ (PIN didda, Schottkyho didda, Zenerova didda, FRED a mékko komutujuce diddy). Vykonové tranzistorové struktiry,
usporiadanie Struktary, princip ¢innosti, poruchové mechanizmy, operac¢né oblasti, statické a dynamické vlastnosti, aplikacné
vyuzitie (P-BJT tranzistory - paralelné radenie a darlingtonove zapojenie, MOSFET tranzistor, SIT tranzistor, IGBT tranzistor,
BiMOS spinac). (Vykonova elektronika)

Vykonové tyristorové Struktiry, usporiadanie Struktiry, princip ¢innosti, statické a dynamické charakteristiky, aplika¢né
vyuzitie (SCR tyristor, GATT tyristor, GTO tyristor). Vznik tepla v polovodicovej Struktire a jeho odvod, odl'ahcovacie siete
VPS (Chladiace systémy - rozdelenie, vlastnosti a navrh. Funkcia a typy odl'ah¢ovacich sieti pre diody. Funkcia a
odl'ahCovacich sieti pre tranzistory). (Vykonova elektronika)

Budiace obvody vykonovych polovodicovych tranzistorov, funkcia a v§eobecny opis, schémy zapojenia, zdkladné
charakteristiky a priebehy, dimenzovanie suciastok. (Navrh a konstrukcia vykonovych polovodi¢ovych systémov)

Usmernovace, principialne schémy zapojenia, opis ¢innosti vo vodivostnych intervaloch. Interval komutacie, casové priebehy
elektrickych veli¢in na prvkoch (neriadeny usmeriiovac, poloriadeny usmeriovac, riadeny usmernovac, komutécia pradu a
komutacny ubytok napitia v usmerfiovaci - vonkajsia charakteristika, usmeriiovac s kapacitnym filtrom, spétny vplyv
usmeriiova¢ov na napajaciu siet’). (Vykonové polovodi¢ové menice)

DC/DC menice - princip ¢innosti a rozdelenie. Zakladné sposoby riadenia vystupného napitia a pradu, DC/DC menice bez
galvanického oddelenia — rozdelenie, zakladné obvodové zapojenia, principiadlne schémy a priebehy elektrickych velicin.
(Vykonové polovodi¢ové menice)

DC/DC menice s galvanickym oddelenim — rozdelenie, zékladné obvodové zapojenia, principialne schémy a priebehy
elektrickych veli¢in. Zakladné zakony elektromagnetizmu, magnetické materialy a ich vlastnosti. Skineffect vo vodicoch a

Vv jadrach. (Vykonové polovodi¢ové menice)


https://vzdelavanie.uniza.sk/vzdelavanie/planinfo.php?kod=323044&lng=sk
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Striedace - zakladné obvodové principy, rozdelenie podl'a charakteru napajacieho zdroja. Striedace s tranzistorovymi spinac¢mi.
Vytvorenie trojfazovej sustavy napéti. Cyklokonvertory a striedavé regulatory (principialne schémy a priebehy elektrickych
veli¢in). Jednofazovy obalkovo a fazovo riadeny cyklokonvertor. (Vykonové polovodi¢ové menice)

Elektromagneticka kompatibilita VPS - vznik ruSivych signalov, vézby a ich eliminacia, sposoby znizovania vplyvu meni¢ov
na napajaciu a zatazovu siet’. U¢innik 1. harmonickej, celkovy uéinnik, faktor vykonu, harmonické a tvarové skreslenie,
obmedzovacie a vyhladzovacie ¢leny. (Elektromagneticka kompatibilita)

Stabilita linearnych dynamickych systémov - pojem stability linearneho dynamického systému, podmienky vzniku nestability,
matematicka formulacia stability. Vybrané kritéria stability a ich aplikacie. (Tedria automatického riadenia, Riadenie
technologickych procesov)

Kwvalita regulacie - intuitivne formulovanie kvality regulacie, zakladné kritéria hodnotenia kvality regulécie. Typy regulatorov
a pozadovana funkcia regulatora. Metddy vytvorenia pozadovanej funkcie regulatora. (Teéria automatického riadenia,
Riadenie technologickych procesov)

Instrukény subor a instrukény cyklus mikropocitaca, pamét'ovy podsystém, funkcia ¢itaca a Casovaca - rozdelenie instrukcii
podl’a druhu operacie, matematicky opis. Struktira strojového kddu, vykonanie inStrukcie procesora. Rozdelenie pamétového
priestoru, pamét’ dat a programu, zakladné dynamické parametre. Vysvetlenie funkcie ¢itaca a ¢asovaca, priklad aplikacie,
sposoby konfiguracie, ovladanie, preruSenie. (Mikroprocesory, mikropoéitaée a DSP 1)

Sériova a paralelna komunikacia, prepojenie mikropocitaca s okolim - pripojenie pridavnych zariadeni k mikropocitacu,
Rozdiel medzi paralelnym a sériovym prenosom dat. Standardy sériovych prepojeni. Funkcia master/slave. Programové
riadenie a ¢asovy ramec sériovej komunikacie. (Mikroprocesory, mikropo¢itace a DSP 2)

Modelovanie vykonovych polovodi¢ovych suciastok - prostriedky, rozdelenie modelov, vlastnosti. Kvazidynamické a
dynamické modely tranzistorov pre vykonové aplikacie. (Analyza a syntéza vykonovych polovodi¢ovych systémov)
Regula¢ny obvod ako systém. Statické a dynamické vlastnosti systému a ich matematicka reprezentacia. Obrazovy prenos
linearneho dynamického systému. (Tedria automatického riadenia, Riadenie technologickych procesov)

Diskrétne riadenie - vyhody a nevyhody spojitého analogového a diskrétneho a Cislicového riadenia. Porovnanie vypoétove;j
rychlosti a presnosti riadenia, vol'ba vzorkovacej frekvencie, technologické poziadavky na dobu vzorkovania, obmedzenia a
realizovatelnost’ diskrétnych riadiacich algoritmov. (Diskrétne riadenie vykonovych elektronickych systémov/elektrickych
pohonov, Mikroprocesory, mikropo¢itace a DSP 2)
Diskrétne riadenie - diskrétny charakter vykonovych polovodi¢ovych meni¢ov, meni¢ ako ¢len DRVS regulacného obvodu.
(Diskrétne riadenie vykonovych elektronickych systémov/elektrickych pohonov)
Diskrétne riadenie - prevod ¢&isla na ¢asovy interval, SIM modulétory, integrované SIM modulatory, SIM modulator ako
periférne zariadenie DSP, SVM modulécia, prudova SIM, napat'ova SIM. (Diskrétne riadenie vykonovych elektronickych
systémov/elektrickych pohonov, Mikroprocesory, mikropocitace a DSP 1)
Diskrétne riadenie - vplyv spinacej frekvencie na spinacie straty vykonového menica a na kvalitu vystupnej riadenej veli¢iny,
skreslenie striedavych vystupnych veli¢in. (Aplikacie vykonovej elektroniky, Diskrétne riadenie vykonovych elektronickych
systémov/elektrickych pohonov)
Aktivne filtre a ich riadenie - riadenie PAF, blokova schéma, metddy vypoctu referenéného pradu, riadenie SAF, blokova
schéma riadenia, vypocet referenéného napitia a pradu. Moznost’ kompenzacie zakladnej harmonickej. (Aplikacie vykonove;j
elektroniky)

. Aktivne filtre a ich riadenie - riadenie dynamického reStauratora napéatia, blokova schéma, metdda

energetickej naro€nosti. Univerzalny regulator toku vykonu — UPFC - blokova schéma riadenia,
vyhody a nevyhody rozdielnych zapojeni UPFC, vymena poradia PAF a SAF. (Aplikacie vykonove;j
elektroniky
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