ELEKTROTECHNIKA
ZAKLADNE TEZY NA STATNE SKUSKY

TEMATICKE OKRUHY PRE PREDMET STATNEJ SKUSKY STUDIJNEHO PROGRAMU ELEKTROTECHNIKA
SPECIALIZACIA AUTOTRONIKA

. Vykonové tranzistory P-BJT, P-MQOS, IGBT. Usporiadanie Struktury vykonového bipolarneho a princip ¢innosti. Poruchové

mechanizmy. Operacné oblasti, statické charakteristiky a dynamické vlastnosti. Paralelné radenie a Darlingtonové
zapojenie. (Vykonova elektronika)

2. Statické vykonové menice. Rozdelenie, aplikacné oblasti. (Vykonové polovodi¢ové systémy)

Stavova analyza VPS. Chovanie a analyza vykonovych polovodi¢ovych menicov (VPM) v stavovom priestore, linearizované
VPS systémy. (Vykonové polovodicové systémy)

Dimenzovanie elektrickych pohonov. Typy zataZovych diagramov Sx, oteplenie, metddy vypoctu. (Elektrické pohony 1)

5. Zakladné vlastnosti elektrickych pohonov sjednosmernymi motormi (spdsoby riadenia, regulacné Struktary,
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charakteristiky). (Elektrické pohony 1)

Zakladné vlastnosti elektrickych pohonov s asynchrénnym a synchrénnym motorom (spdsoby riadenia, regulacné struktury,
charakteristiky). (Elektrické pohony 1)

Zosiliovace elektrického signalu s tranzistorom, funkcia zosilfovaca, zdkladné zapojenie zosiliovaca s unipolarnym
a bipolarnym tranzistorom, charakteristické parametre zosilfiovaca. (Elektronika 1)

Operacné zosilnovace aich aplikacie, zakladné vlastnosti operacného zosilfiovaca, invertujice a neinvertujice zapojenie
s operacénym zosiliovacom, pristrojovy zosilfiovac, analégovy komparator napatia. (Elektronika 1)

Logické obvody s bipolarnymi a unipolarnymi tranzistormi, logicky ¢len TTL, MOS a CMOS logické ¢leny, parametre logickych
obvodov, vytvaranie zlozitejsich logickych obvodov. (Elektronika 1)

Prenosova funkcia systému a jej vlastnosti; obrazovy a frekvenény prenos dynamického systému; vyuZitie prenosovej
funkcie; charakteristiky systému v Casovej a frekvencnej oblasti (prechodova charakteristika, impulzna charakteristika,
frekvencné charakteristiky). (Tedria automatického riadenia)

Osvetlenie vozidiel, projekény systém, reflexny systém, meniCe pre svietidld v automobiloch. Riadenie osvetlenia
automobilov. Princip ¢innosti vybojkovych, LED, LED matrix a laserovych svietidiel. (Autotronika)

Zdroje energie ICE, HEV, EV, toky energie medzi zdrojmi a pohonom, vykonové urovne. (Autotronika)

Typy prevodovych mechanizmov — spésob prenosu sily z motora na kolesa, automaticka, mechanicka, dvojspojkova
prevodovka, prevodovka s postupnym prevodom. (Autotronika)

Riadiacie systémy vozidiel, rozdelenie, vlastnosti, zdkladné riadiace veli¢iny a signaly. (Autotronika)

Senzorika: definicie pojmov snimac, rozdelenie snimacov, ich vlastnosti, konsStrukcia snimacov. (Autotronicka
a mechatronicka senzorika)

Statické a dynamické vlastnosti snimacov, Sum, opakovatelnost, hysteréza, drift, dopravné oneskorenie, utlm, hrani¢na
frekvencia. (Autotronicka a mechatronicka senzorika)

Odporové snimace, rozdelenie, vlastnosti, vyuZitie. (Autotronicka a mechatronicka senzorika)
Snimace typu MEMS, akcelerometre, gyroskopy, ich funkéné principy, aplikacie. (Autotronicka a mechatronicka senzorika)

Optoelektrické snimace: fotorezistory, fotodiddy, fototranzistory, obrazové snimace CCD/CMOS, princip ¢innosti, vlastnosti
a vyuZzitie. (Autotronicka a mechatronicka senzorika)

Funkénd bezpecnost riadiacich systémov, opatrenia pre zabezpecenie spolahlivosti riadiacich systémov. (Riadiace systémy
vozidiel)

Komunikacia v riadiacich systémoch vozidiel, zbernicovy systém — typy, vlastnosti.(Riadiace systémy vozidiel)

Riadiace signdly PWM pre vstrekovacie a zapalovacie systémy, veli¢iny ovplyviujuce riadenie vstrekovacich a zapalovacich
systémov. (Riadiace systémy vozidiel)

Vnutorna Struktura riadiacich jednotiek (RJ), spracovanie signalov zo snimacov v RJ. (Riadiace systémy vozidiel)

Capture jednotka — snimanie polohy kfukového a vackového hriadela, snimace ABS. (Riadiace systémy vozidiel)

Zakladné diagnostické metddy a diagnostické aplikacie pre automobily, zaklady sériovej diagnostiky OBD, CAN/ LIN
a paralelnej diagnostiky. (Diagnostika elektrickych systémov automobilov)

Meranie a diagnostika systémov riadenia motora, palivovych systémov, obvodov zapalovania a systémov spracovania
prevadzkovych dat motora automobilu. (Diagnostika elektrickych systémov automobilov)
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Zakladné poznatky spracovania signalov s vyuzitim integrovanej diagnostiky, meranie a diagnostika poruch. (Diagnostika
elektrickych systémov automobilov)

Meranie a diagnostika poruch pésobiacich na zakladné priebehy zapalovacej sustavy. (Diagnostika elektrickych systémov
automobilov)

Meranie a diagnostika portch posobiacich na zakladné priebehy vstrekovacej sustavy. (Diagnostika elektrickych systémov
automobilov)

TEMATICKE OKRUHY PRE PREDMET STATNEJ SKUSKY STUDIJNEHO PROGRAMU ELEKTROTECHNIKA
SPECIALIZACIA ELEKTROENERGETIKA

. Vykonové tranzistory P-BJT, P-MOS, IGBT. Usporiadanie Struktury vykonového bipolarneho a princip ¢innosti. Poruchové

mechanizmy. Operacné oblasti, statické charakteristiky a dynamické vlastnosti. Paralelné radenie a Darlingtonové
zapojenie. (Vykonova elektronika)

2. Statické vykonové menice. Rozdelenie, aplikacéné oblasti. (Vykonové polovodicové systémy)

3. Stavova analyza VPS. Chovanie a analyza vykonovych polovodi¢ovych meni¢ov (VPM) v stavovom priestore, linearizované

VPS systémy. (Vykonové polovodi¢ové systémy)

4. Dimenzovanie elektrickych pohonov. Typy zétazovych diagramov Sx, oteplenie, metddy vypoctu. (Elektrické pohony 1)

5. Zakladné vlastnosti elektrickych pohonov sjednosmernymi motormi (spOsoby riadenia, regulaéné struktiry,
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charakteristiky). (Elektrické pohony 1)

Zakladné vlastnosti elektrickych pohonov s asynchrénnym a synchrénnym motorom (spdsoby riadenia, regulacné Struktury,
charakteristiky). (Elektrické pohony 1)

Zosilfiovace elektrického signdlu s tranzistorom, funkcia zosiliovaca, zakladné zapojenie zosiliovaca s unipolarnym
a bipolarnym tranzistorom, charakteristické parametre zosilfiovaca. (Elektronika 1)

Operacné zosilfiovace a ich aplikacie, zakladné vlastnosti operaéného zosilfiovaca, invertujluce a neinvertujlice zapojenie
s opera¢nym zosilfiova¢om, pristrojovy zosilfiovac, analégovy komparator napatia. (Elektronika 1)

Logické obvody s bipolarnymi a unipoldrnymi tranzistormi, logicky ¢len TTL, MOS a CMOS logické ¢leny, parametre logickych
obvodov, vytvaranie zloZitejsich logickych obvodov. (Elektronika 1)

Prenosova funkcia systému a jej vlastnosti; obrazovy a frekvencny prenos dynamického systému; vyuZitie prenosovej
funkcie; charakteristiky systému v Casovej a frekvencnej oblasti (prechodova charakteristika, impulzna charakteristika,
frekvencné charakteristiky). (Teéria automatického riadenia)

Zdroje elektrickej energie. Charakteristika a rozdelenie zdrojov, zakladné energetické pojmy, diagramy. (Obnovitelné
zdroje energie)

Parné elektrarne. Zakladné principy, technologické schémy a diagramy, casti elektrarne, technologické okruhy, druhy
turbin. (Obnovitelné zdroje energie)

Teplarne. Zakladné principy, technologické schémy a diagramy, technologické okruhy, druhy turbin. (Obnovitelné zdroje
energie)

Elektrarne s plynovou turbinou. Zakladné principy, technologické schémy. (Obnovitelné zdroje energie)
Kogeneracné jednotky. Zakladné principy, technologické schémy. (Obnovitelné zdroje energie)
Paroplynovy cyklus. Zakladné principy, technologické schémy. (Obnovitelné zdroje energie)

Jadrové elektrarne. Princip uvolfiovania jadrovej energie, palivovy cyklus, technologické schémy, druhy reaktorov.
(Obnovitelné zdroje energie)

Vodné elektrarne. Zakladné rozdelenie, typy turbin a ich pouZzitie, principy préce prietokovych a precerpavacich vodnych
elektrarni, malé vodné elektrarne. (Obnovitelné zdroje energie)

Slnecné elektrarne. Zakladné principy, technologické schémy. Veterné elektrarne. Zakladné principy, technologické schémy.
(Obnovitelné zdroje energie)

Bio a geotermalne elektrarne. Zakladné principy, technologické schémy. (Obnovitelné zdroje energie)

Odpor a zvod elektrickych vedeni — faktory ovplyvniujuce odpor vedenia, zvod elektrickych vedeni a spdsoby znizenia strat
korénou. (Zaklady prevadzky elektrickych vedeni)

Indukénost elektrickych vedeni— pristup k odvodeniu, spésob vypoctu, hlavné faktory ovplyvriujice indukénost elektrickych
vedeni. (Zaklady prevadzky elektrickych vedeni)

Kapacita elektrickych vedeni — pristup k odvodeniu, spésob vypoctu, hlavné faktory ovplyvriujuce kapacitu elektrickych
vedeni. (Zaklady prevadzky elektrickych vedeni)

Vedenia s rozloZzenymi parametrami — elektricky dlhé vedenia, ndhradnd schéma vedenia s rozloZzenymi parametrami,
pristup k odvodeniu telegrafnych rovnic. (Zaklady prevadzky elektrickych vedeni)
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Vedenia s rozloZzenymi parametrami — rieSenie telegrafnych rovnic pre harmonicky rezim, sekundarne parametre vedeni.
(Zaklady prevadzky elektrickych vedeni)

Riesenie prenosu nahradnymi ¢lankami, fazorové diagramy, vypocet koeficientov A, B, C, D pre nahradné ¢lanky. (Zaklady
prevadzky elektrickych vedeni)

Specidlne prevadzkové rezimy elektricky vedeni — chod naprazdno, nakratko, vedenie zatazené vinovou impedanciou.
(zaklady prevadzky elektrickych vedeni)

Pristup k uréeniu RLC parametrov vedenia meranim, uréovanie hodnét koeficientov A, B, C, D meranim. (Zaklady prevadzky
elektrickych vedeni)

Vykonové rovnice prenosu — pristup k odvodeniu, vykonové rovnice pre bezstratové vedenia. (Zaklady prevadzky
elektrickych vedeni)

Elektrické veli¢iny v trojfazovych sistavach — vlastnosti striedavych veli¢in, vztahy medzi fazovymi a zdruZzenymi veli¢inami,
vykony v trojfazovych sustavach. (Zaklady prevadzky elektrickych vedeni)

TEMATICKE OKRUHY PRE PREDMET STATNEJ SKUSKY STUDIINEHO PROGRAMU ELEKTROTECHNIKA
SPECIALIZACIA ELEKTRICKE POHONY A ELEKTRICKA TRAKCIA, ZAMERANIE ELEKTRICKE POHONY

. Vykonové tranzistory P-BJT, P-MOS, IGBT. Usporiadanie Struktury vykonového bipolarneho a princip ¢innosti. Poruchové

mechanizmy. Operacné oblasti, statické charakteristiky a dynamické vlastnosti. Paralelné radenie a Darlingtonové
zapojenie. (Vykonova elektronika)

2. Statické vykonové menice. Rozdelenie, aplikacné oblasti. (Vykonové polovodi¢ové systémy)

3. Stavova analyza VPS. Chovanie a analyza vykonovych polovodic¢ovych meni¢ov (VPM) v stavovom priestore, linearizované

VPS systémy. (Vykonové polovodicové systémy)

Dimenzovanie elektrickych pohonov. Typy zatazovych diagramov Sx, oteplenie, metddy vypoctu. (Elektrické pohony 1)

5. Zakladné vlastnosti elektrickych pohonov sjednosmernymi motormi (spOsoby riadenia, regulacné Struktury,
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charakteristiky). (Elektrické pohony 1)

Zakladné vlastnosti elektrickych pohonov s asynchrénnym a synchrénnym motorom (sp6soby riadenia, regulacéné Struktury,
charakteristiky). (Elektrické pohony 1)

Zosilfiovace elektrického signdlu s tranzistorom, funkcia zosiliovaca, zakladné zapojenie zosilfiovaca s unipolarnym
a bipolarnym tranzistorom, charakteristické parametre zosilfiovaca. (Elektronika 1)

Operacné zosilfiovace a ich aplikacie, zakladné vlastnosti operacného zosiliovaca, invertujlce a neinvertujlice zapojenie
s operaénym zosiliovacom, pristrojovy zosilfiovac, analégovy komparator napatia. (Elektronika 1)

Logické obvody s bipolarnymi a unipolarnymi tranzistormi, logicky ¢len TTL, MOS a CMOS logické ¢leny, parametre logickych
obvodov, vytvaranie zloZitejsich logickych obvodov. (Elektronika 1)

Prenosova funkcia systému a jej vlastnosti; obrazovy a frekvencny prenos dynamického systému; vyuZitie prenosovej
funkcie; charakteristiky systému v casovej a frekvencnej oblasti (prechodova charakteristika, impulzna charakteristika,
frekvencné charakteristiky). (Tedria automatického riadenia)

Transformatory, zakladné pojmy, princip ¢innosti, technické riesenie. Indukované napatie. Nahradna schéma a fazorovy
diagram pre dvojvinutové a trojvinutové transformatory a uréovanie ich parametrov. (Elektrické stroje)

Chod naprazdno transformatora, fazorovy diagram, vplyv nelinearity B-H na tvar magnetizacného prudu. Meranie
naprazdno a jeho Ucel. (Elektrické stroje)

Chod nakratko transformatora. Pomerné veliciny, napatie nakrdtko. Meranie nakratko a jeho ucel. (Elektrické stroje)

ZatazZovanie transformatorov, Ubytok napétia, vonkajsia charakteristika, straty v transformatore a jeho Ucinnost v zavislosti
od zataZenia. (Elektrické stroje)

NavysSovanie vykonu — paralelny chod transformatorov vs. trojfazové transformatory. (Elektrické stroje)
Prechodové stavy transformatora. Pripajanie transformatora v stave naprazdno na siet a nahle skraty. (Elektrické stroje)

Zakladné druhy charakteristik elektrickych motorov a pracovnych strojov, siete momentovych charakteristik elektrickych
motorov a pracovnych strojov, stabilny a labilny bod spoluprace. (Elektrické stroje)

Urcovanie redukovanych momentov zotrvacnosti pri rotacnom pohybe a prepocty pri translacnom pohybe, brzdné a hnacie
momenty pri uvazeni ucinnosti prevodu. (Elektrické stroje)

Oteplovanie a ochladzovanie elektrickych strojov, oteplovanie ndhradného telesa, urcovanie oteplovacej konstanty zo
znamych Gdajov, metddy dimenzovania pre rézny typy zatazovych diagramov Sx. (Elektrické stroje)

Jednosmerny motor s cudzim budenim, dynamicky opis, brzdenie a moznosti regulacie otacok. (Elektrické stroje)

Napajanie jednosmernych pohonov, riadené usmerfiovace, dvojkvadrantové a Stvorkvadrantové impulzové menice.
(Elektrické stroje)



22.
23.

24,

25.
26.

27.
28.

29.

30.

Zakladné typy reguldtorov, metddy navrhu parametrov regulatorov, stabilita regulagného obvodu(Elektrické pohony 2).

Nahradna schéma asynchrénneho motora (ASM), fazorovy diagram, zakladné vztahy pre prady, vykony a momenty. Tok
vykonov, straty a G¢innost ASM. (Elektrické stroje)

Asynchrénny motor (ASM) — mozZnosti regulacie uhlovej rychlosti ASM, rozbeh a brzdenie asynchrénnych motorov,
jednofazové asynchrénne motory. Prevadzka 3-fazového ASM na jednofazovej sieti. (Elektrické stroje)

Asynchrénny generator na tvrdej sieti a v samostatnom chode. (Elektrické stroje)

Riadenie rychlosti asynchrénneho motora, priklady zakladnych regulacnych schém (riadenie v otvorenej a v uzavretej
slucke, skalarne vs. vektorové riadenie). (Elektrické pohony 1)

Napajanie striedavych pohonov, zakladné vlastnosti striedacov, PWM moduldcia, softStartéry. (Elektrické pohony 1)

Synchrénne stroje, konstrukéné usporiadanie, princip c¢innosti, pouZzitie. Fazorovy diagram, nahradna schéma,
charakteristiky. Meranie na synchrénnom generatore v samostatnom chode. Vonkajsia charakteristika. (Elektrické stroje)

Fazovanie synchronneho generdtora na siet, spolupraca so sietou, V-krivky. Regulacia ¢inného a jalového vykonu.
Kompenzacia ucinnika. Synchrénny kompenzator. (Elektrické stroje)

Riadenie uhlovej rychlosti synchrénnych motorov, vektorové riadenie synchrénnych motorov. (Elektrické pohony 1)

TEMATICKE OKRUHY PRE PREDMET STATNEJ SKUSKY STUDIJNEHO PROGRAMU ELEKTROTECHNIKA
SPECIALIZACIA ELEKTRICKE POHONY A ELEKTRICKA TRAKCIA, ZAMERANIE ELEKTRICKA TRAKCIA

Vykonové tranzistory P-BJT, P-MOS, IGBT. Usporiadanie Struktury vykonového bipolarneho a princip ¢innosti. Poruchové
mechanizmy. Operacné oblasti, statické charakteristiky a dynamické vlastnosti. Paralelné radenie a Darlingtonové
zapojenie. (Vykonova elektronika)

2. Statické vykonové menice. Rozdelenie, aplikacné oblasti. (Vykonové polovodi¢ové systémy)

3. Stavova analyza VPS. Chovanie a analyza vykonovych polovodi¢ovych meni¢ov (VPM) v stavovom priestore, linearizované
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VPS systémy. (Vykonové polovodi¢ové systémy)
Dimenzovanie elektrickych pohonov. Typy zatazovych diagramov Sx, oteplenie, metddy vypoctu. (Elektrické pohony 1)

Zakladné vlastnosti elektrickych pohonov sjednosmernymi motormi (spdsoby riadenia, regulacné Struktury,
charakteristiky). (Elektrické pohony 1)

Zakladné vlastnosti elektrickych pohonov s asynchrénnym a synchrénnym motorom (sp&soby riadenia, regulacéné Struktury,
charakteristiky). (Elektrické pohony 1)

Zosilnovace elektrického signdlu s tranzistorom, funkcia zosilfiovaca, zdkladné zapojenie zosilfiovaca s unipolarnym
a bipolarnym tranzistorom, charakteristické parametre zosilfiovaca. (Elektronika 1)

Operacné zosilfovace a ich aplikacie, zakladné vlastnosti operacného zosiliovaca, invertujlce a neinvertujuce zapojenie
s operaénym zosilfiovacom, pristrojovy zosilfiovac, analégovy komparator napatia. (Elektronika 1)

Logické obvody s bipolarnymi a unipolarnymi tranzistormi, logicky ¢len TTL, MOS a CMOS logické cleny, parametre logickych
obvodov, vytvaranie zlozZitejsich logickych obvodov. (Elektronika 1)

Prenosova funkcia systému a jej vlastnosti; obrazovy a frekvencny prenos dynamického systému; vyuZitie prenosovej
funkcie; charakteristiky systému v Casovej a frekvencnej oblasti (prechodova charakteristika, impulzna charakteristika,
frekvencné charakteristiky). (Tedria automatického riadenia)

Transformatory, zakladné pojmy, princip ¢innosti, technické rieSenie. Indukované napatie. Nahradna schéma a fazorovy
diagram pre dvojvinutové a trojvinutové transformatory a urcovanie ich parametrov. (Elektrické stroje)

Chod naprazdno transformatora, fazorovy diagram, vplyv nelinearity B-H na tvar magnetizacného prudu. Meranie
naprazdno a jeho Gcel. (Elektrické stroje)

Chod nakratko transformatora. Pomerné veli¢iny, napatie nakratko. Meranie nakratko a jeho ucel. (Elektrické stroje)

ZataZovanie transformatorov, Ubytok napétia, vonkajsia charakteristika, straty v transformatore a jeho Ucinnost v zavislosti
od zatazenia. (Elektrické stroje)

NavySovanie vykonu - paralelny chod transformatorov vs. trojfazové transformatory. Transformatory pre napajanie
elektrickych drah, zapojenia pre symetricky odber. (Elektrické stroje)

Prechodové stavy transformatora. Pripajanie transformatora v stave naprazdno na siet a nahle skraty. (Elektrické stroje)

Zakladné druhy charakteristik elektrickych motorov a pracovnych strojov, siete momentovych charakteristik elektrickych
motorov a pracovnych strojov, stabilny a labilny bod spoluprace. (Elektrické stroje)

Urcovanie redukovanych momentov zotrvacnosti pri rotacnom pohybe a prepocty pri translacnom pohybe, brzdné a hnacie
momenty pri uvazeni ucinnosti prevodu. (Elektrické pohony 1)
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Oteplovanie a ochladzovanie elektrickych strojov, oteplovanie ndhradného telesa, urCovanie oteplovacej konstanty
zo znamych Udajov, metddy dimenzovania pre rozny typy zatazovych diagramov Sx. (Elektrické stroje)

Jednosmerny sériovy trakény motor, zdakladné vlastnosti, matematicky model, riadenie otdcok a momentu.
Elektromechanické a trakéné charakteristiky. Jednosmerny sériovy motor na vinivy prud. (Elektrické stroje)

Jednosmerny motor s cudzim budenim, dynamicky opis, brzdenie a mozZnosti regulacie otacok. (Elektrické pohony 1)
Napajanie jednosmernych trakénych pohonov, impulzové menice tyristorové, Stvorkvadrantové menice, vstupné obvody
pre napajanie z napatového zdroja/z troleja, vplyv spinaného napétia na ¢innost motora. (Uvod do el. trakcie)

Napdjanie jednosmernych trakénych pohonov z neriadeného usmerfiovaca a autotransformatora, napajanie z riadeného
usmernovaca, vplyv vinivého prudu na ¢innost motora. (El. pohonyl+ivod do el. trakcie)

Zakladné typy regulatorov, metddy navrhu parametrov regulatorov, stabilita regulacného obvodu. (Elektrické pohony 1)
Nahradna schéma asynchronneho motora (ASM), fazorovy diagram, zékladné vztahy pre prady, vykony a momenty. Tok
vykonov, straty a ucinnost ASM. (Elektrické stroje)

Asynchrénny motor (ASM) — mozZnosti regulacie uhlovej rychlosti ASM, rozbeh a brzdenie asynchrénnych motorov,
jednofazové asynchrénne motory. Prevadzka 3-fazového ASM na jednofazovej sieti. (Elektrické stroje)

Riadenie rychlosti asynchrénneho motora, priklady zakladnych regulacnych schém (riadenie v otvorenej a v uzavretej
slucke, skalarne vs. vektorové riadenie). Typické vlastnosti asynchréonneho trakéného motora. (Elektrické pohony 1)

Rovnica jazdy vlaku, trakéné odpory, druhy, velkosti pasivnych mernych trakénych odporov po, ps, pr. Simulacia jazdy vlaku.
Odpor a merny odpor zo zotrvacnosti, vplyv rotujucich hmot, pohybova energia vlaku, energetické straty pri rozjazde pre
rozne typy reguldcie trakéného vykonu. (Uvod do el. trakcie)

Elektrické hnacie vozidla, vstupné obvody, trakény obvod, pomocné a ochranné obvody. Zakladné parametre hnacieho
vozidla. (Uvod do el. trakcie)

Vozidla s viac spbsobmi napdjania, hybridné vozidla, akumulatorové vozidla. Zakladné vlastnosti akumulatorov energie,
spolupraca zdrojov energie. (Uvod do el. trakcie)

TEMATICKE OKRUHY PRE PREDMET STATNEJ SKUSKY STUDIJNEHO PROGRAMU ELEKTROTECHNIKA
SPECIALIZACIA VYKONOVA ELEKTRONIKA
Vykonové tranzistory P-BJT, P-MOS, IGBT. Usporiadanie Struktury vykonového bipolarneho a princip ¢innosti. Poruchové

mechanizmy. Operacné oblasti, statické charakteristiky a dynamické vlastnosti. Paralelné radenie a Darlingtonové
zapojenie. (Vykonova elektronika)

2. Statické vykonové menice. Rozdelenie, aplikacné oblasti. (Vykonové polovodi¢ové systémy)

Stavova analyza VPS. Chovanie a analyza vykonovych polovodi¢ovych menic¢ov (VPM) v stavovom priestore, linearizované
VPS systémy. (Vykonové polovodi¢ové systémy)

Dimenzovanie elektrickych pohonov. Typy zétazovych diagramov Sx, oteplenie, metddy vypoctu. (Elektrické pohony 1)

5. Zakladné vlastnosti elektrickych pohonov sjednosmernymi motormi (spOsoby riadenia, regulacné Struktury,

10.

11.

12.

13.

charakteristiky). (Elektrické pohony 1)

Zakladné vlastnosti elektrickych pohonov s asynchrénnym a synchrénnym motorom (sp6soby riadenia, regulacéné Struktury,
charakteristiky). (Elektrické pohony 1)

Zosilnovace elektrického signdlu s tranzistorom, funkcia zosilfiovaca, zakladné zapojenie zosilfiovaca s unipolarnym
a bipolarnym tranzistorom, charakteristické parametre zosilfiovaca. (Elektronika 1)

Operacné zosiliovace a ich aplikacie, zakladné vlastnosti operacného zosilfovaca, invertujlice a neinvertujlice zapojenie
s operaénym zosilfiova¢om, pristrojovy zosilfiovac, analégovy komparator napatia. (Elektronika 1)

Logické obvody s bipolarnymi a unipolarnymi tranzistormi, logicky ¢len TTL, MOS a CMOS logické cleny, parametre logickych
obvodov, vytvaranie zlozZitejsich logickych obvodov. (Elektronika 1)

Prenosova funkcia systému a jej vlastnosti; obrazovy a frekvenény prenos dynamického systému; vyuZitie prenosovej
funkcie; charakteristiky systému v Casovej a frekvencnej oblasti (prechodova charakteristika, impulzna charakteristika,
frekvencné charakteristiky). (Tedria automatického riadenia)

Polovodi¢ové pamatové obvody. Zakladné parametre polovodi¢ovych pamati, architektira paméati ROM, RAM, SRAM,
DRAM. (Elektronika)

Periférie mikroprocesorov. AD prevodnik — vlastnosti, princip ¢innosti, typy. Citace/¢asovace — rozdiel medzi &itacom
a Casovacom, zakladné registre. PWM moduldtory — vlastnosti, princip Cinnosti, zakladné registre, synchronizacia AD
prevodnika a PWM. Vstupno/vystupné porty. Komunikacné rozhrania (SCl, SPI, 12C). (Mikroprocesorové systémy)

Struktdra mikropoditaca, mikroprocesora, vnitorné zbernice, paméatovy systém, prerudenia a ich obsluha, instrukény cyklus
mikroprocesora. (Mikroprocesorové systémy)



14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

21.

Matematicky opis dynamického systému. Pojem dynamického systému. Zakladné formy spravania sa dynamického
systému. Matematické metddy, Laplaceova transformdcia. (Tedria Automatického riadenia)

Rozdelenie dynamickych sustav. Zakladné vlastnosti, linearne a nelinedrne sustavy, priklady sustav, zakladné metody
rieSenia dynamickych procesov. (Tedria Automatického riadenia)

Prechodova charakteristika. Pojem odozvy linedrneho ¢lena, definicia prechodovej charakteristiky, jej vlastnosti, moznosti
vyuZzitia prechodovej charakteristiky, vztah prechodovej charakteristiky k prenosu a frekvenénej charakteristike. (Tedria
Automatického riadenia)

Zakladné polovodicové materidly, pasova tedria tuhych latok, mechanizmy pohybu nosi¢ov naboja v polovodi¢och —
matematicky opis. (Vykonova elektronika)

PN priechod. Rovnovaziny stav, priepustna a zdverna polarizacia, usmernujuci jav, VA charakteristika. (Vykonova
elektronika)

Polovodicova didda (druhy polovodicovych didd, elektricky model diédy, VA charakteristika), vykonové polovodicové diddy.
Statické a dynamické vlastnosti PIN diddy. Specidlne typy diéd — FRED, frekvenéné a mikko komutujtce. Lavinové typy didd,
BOD, Zenerove a Esakiho diddy. Schottkyho didda. (Vykonova elektronika)

Viacvrstvové polovodicové Struktury — Tyristory SCR, ASCR, GATT, GTO, usporiadanie Struktury, opis statickych
a dynamickych charakteristik. (Vykonova elektronika)

Vykonové polovodicové systémy (VPS). Koncepcia VPS, Casti (podsystémy) VPS a vzajomné vazby. (Vykonové polovodicové
systémy)

22. Metddy rieSenia stavovych modelov VPS. Klasické analytické rieSenia, numerické riesenie, rieSenie stavovej dynamickej
rovnice na zadanom priklade (2. radu). (Vykonové polovodicové systémy)

23. Vykonové polovodic¢ové prvky vykonovych polovodi¢ovych systémov. Nizko-vykonové polovodicové suciastky, vlastnosti,
spinacie frekvencie, aplikacie. Stredne-vykonové polovodi¢ové suciastky, vlastnosti, spinacie frekvencie, aplikacie. Vysoko-
vykonové polovodi¢ové suciastky, vlastnosti, spinacie frekvencie, aplikacie. (Vykonova elektronika, Vykonové polovodicové
systémy)

24. Usmernovace. Opis ¢innosti. (Vykonové polovodicové systémy)

25. Princip ¢innosti a analyza 1-fazového mostového usmernovaca v stavovom priestore, Aplikacie v priemysle a v doprave.
(Vykonové polovodicové systémy)

26. Jednosmerné impulzové menice. Opis ¢innosti. (Vykonové polovodicové systémy)

27. Princip ¢innosti a analyza 1-kvadrantového znizovacieho impulzového menica v stavovom priestore. Aplikacie v priemysle
a v doprave. (Vykonové polovodicové systémy)

28. Striedace s tranzistorovymi spinacmi — opis Cinnosti. Sp6soby generovania vystupného napatia striedaca — vytvorenie
trojfazovej sustavy napati. (Vykonové polovodicové systémy)

29. Princip Cinnosti a analyza 1-fazového mostového usmernovaca v stavovom priestore. Aplikacie v priemysle a v doprave.
(Vykonové polovodicové systémy)

30. Princip ¢innosti a hlavné druhy $irkovo-impulzovej modulacie (SIM) menicov. Pridové, napatové a kombinované typy SIM,
SIM modulatory. (Vykonové polovodicové systémy)
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